
Robot Hand Unit Design Service
に関わるお悩みはありませんか？

ロボットハンドユニットの設計から生産までPISCOが請け負います。

ご納品までの簡易フロー

【準備フェーズ】 【設計フェーズ】 【組立検証フェーズ】
◯ヒアリング　◯概算構想　◯概算見積り ◯構想、機器選定　◯本設計　◯本見積り ◯部品手配　◯組立、検証　◯お客様確認

▪️ ロボットハンドの設計が難しくて時間がかかるなぁ…

▪ ロボットハンドの設計がしたいけど人手が足りない！

▪ 費用の内訳を見える化したい…

▪ 社内発生費用を削減したい…

▪ 手戻りによるコストUPを削減できないか？

設計困難 人材不足 困難な搬送費用の見える化

ロボット設計する皆様には“共通の課題”が発生しております！

「ロボットハンドユニット設計サービス」

ロボロボッット業務に携わっている皆様ト業務に携わっている皆様

がが解決解決しますします！！！！

無 償 有 償 有 償

・お客様の困りごとや問題点、状況についてお聞きします。

・条件を確認し、搬送方法について構想します。

その際にはワークをお預かりする場合がございます。

・概算見積りを提出いたします。

・お客様との面談を重ねて仕様を決定し、設計を行います。

・設計内容についてご確認しながら進めていきます。

・設計費、製品費用の本見積りを提出いたします。

・部材を手配し製品の組立を行います。

・稼働状態の検証や実ワーク搬送確認などを実施いたします。

・お客様にて最終検証を実施していただきます。

ダンボールの組立 薄物板の搬送

ダンボールの搬送 ダンボールの搬送

ご納品お問合せ

※）状況に合わせて変更する場合がございます。

ロボットハンドユニット設計サービスの内容ロボットハンドユニット設計サービスの内容
▪ ロボットハンドに特化したサービスです。
▪ 標準ベース化したハンドをお客様の仕様に合わせてカスタマイズいたします。
▪ 今まで社内設計していたハンド部をPISCOにて構想し設計、提供いたします。

① ロボットハンドを標準ベース化し、それをカスタムし提供いたします。
それにより設計費を極力おさえることができます。

② お客様の課題を詳しく伺い、ワークやロボットに合わせて
今まで培った搬送の技術を生かしたロボットハンドユニットをご提供いたします。

③ PISCO製品をベースとし、各種機器と組合せて最適なロボットハンドを提供いたします。

④ 必要であればエア回路設計（圧縮エア、真空エア）も併せてご提案いたします。

■ ハンドユニット(事例)… 標準ベースハンド

今後も
より多くの

標準ベース化を
図ります！

▪ 新規設計の搬送系にはテストも必要であり、知識と経験、スキルが無いと設計が難しい。
多くの試作検討をしたが、どれもうまくいかない。

▪ 案件ボリュームに関わらず機械設計者は1名/台で対応しなければならず、案件が長期化してしまう。

▪ ハンドリング部に新規要素がある場合、手戻りが発生し、その分の費用が回収できない。
見えない金額のため、見積り設定が難しい。




