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ロボットハンドユニット設計サービス事例

〜 Robot Hand Unit Design Service 〜

段ボール
アライメント真空グリッパ



■コンベアから流れてきた段ボール
■置かれている位置や高さが異なる段ボール

段ボールの位置と高さを
自動で認識！
■アライメントグリッパが段ボールの位置や高さを

検出します。

■検出した位置に合わせてロボットが動き出します。

■ 段ボールの姿勢のズレを矯正し、吸着搬送します。

■ 段ボールの姿勢が斜めでも、グリッパが矯正する
ことで、適正な位置に搬送可能。

■ PPバンドやミシン目、穴のある段ボールについて、
吸着できないパッド回路をOFFし、吸着可能面を
吸上げて搬送します。

■ グリッパを交換せず、プログラムの変更のみで様々
な段ボールに対応。

段ボールの姿勢のズレを
矯正し搬送！

真空回路を個別制御！

Alignment Gripper
段ボールアライメント真空グリッパ段ボールアライメント真空グリッパ

自動ワーク判別

アライメント機構

吸着制御

吸着制御中

仕分け仕分け、、搬送搬送、、パレタイジングに最適！パレタイジングに最適！仕分け仕分け、、搬送搬送、、パレタイジングに最適！パレタイジングに最適！

姿勢矯正

位置、高さ違いの段ボール

●このチラシの仕様は連絡なく変更することがあります。
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