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段ボール梱包工程
全自動化ソリューション

ロボットハンドユニット設計提案

〜 Robot Hand Unit Design Proposal 〜



段ボール箱詰/搬送工程の全自動化

2つのロボットハンドで
段ボール梱包工程の自動化を実現！！

単純作業を自動化へ！！

省スペースで実現可能！！

少数小ロット対応！！

協賛企業様

段ボール組立真空グリッパ
段ボールの組立からワークの吸着搬送までオールインワン対応。 センサでワークの大きさ・向きを認識。姿勢をグリッパで正し、パレ

タイジング。段ボールの「上面+側面」吸着で確実な吸着搬送。

※）封函機、底フラップ折込み機に関するご質問はストラパック株式会社様へお問い合わせください。

型　式

ロットランダム型封函機：T-2000
底フラップ折込み機     ：F-100P

▶▶▶ 2名以上の省人化

お客様の仕様に合わせて
カスタム対応

いたします！！

段ボールアライメント真空グリッパ

▶▶▶

▶▶▶

3ｍ 2ｍのスペースで対応
様 な々サイズの段ボールに対応

×

●このチラシの仕様は連絡なく変更することがあります。

TEL.0265-76-2511 robot-hand-sl@pisco.co.jp

>>>https://www.pisco.co.jp/

お問い合わせ〒394-0083　長野県岡谷市長地柴宮 3-15-1


