
※）その他詳細につきましては、下記までお問い合わせください。

営業部／長野県上伊那郡南箕輪村3884-1　〒399-4586　TEL : 0265（76）2511㈹　FAX : 0265（76）2851　https://www.pisco.co.jp/
※）最寄りの営業所につきましては当社カタログまたは公式Webサイトをご確認ください。
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付属のプラグを
取付け

お客様にて製作の
接続フランジ

エア供給ポートA
（チャック閉）

エア供給ポートB
（チャック開）

付属のOリング

Rz6.3

2-øP1

付属のピン

L1

近接センサ（お客様にてご用意ください。）

チャック本体付属の
六角穴付ボルト（M3×0.5）
（締付トルク：0.5N·m）

チャック本体付属の近接センサ固定パーツ
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茶
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負荷黒
スイッチ ＋

－負荷
スイッチ

茶

青

黒

リード線取出方向：水平タイプ

リード線取出方向：垂直タイプ

0.3㎜0.3㎜

センサスイッチ止めネジセンサスイッチ止めネジ

0.3㎜0.3㎜

0.3㎜0.3㎜

0.3㎜0.3㎜

付属品

Oリング（×2） プラグ（×2） ピン（×2）

ブッシュ（×6） 近接センサ固定パーツ（×2）

　この度は、ピスコ製品をお買い上げいただき誠にありがとう
ございます。
　本製品をお客様に安心してお使いいただくために、本取扱
説明書を必ずお読みください。また、本書は大切に保管して
いただきますようお願い申し上げます。
　製品カタログには、ピスコ製品の取扱い上の注意事項が
記載されています。本製品のご使用にあたっては、製品カタ
ログの注意事項についても併せてご確認ください。

HIR0097-01

3爪
平行チャック
取扱説明書

仕　様

セット内容

形 式 CHT34-D CHT44-D
動作方式 複 動
シリンダ内径 34mm 44mm
フィンガストローク 4mm（直径8mm） 6mm（直径12mm）
実効把持力（※）

（0.6MPa時）
外径 97N 198N
内径 114N 209N

使用流体 空 気
使用圧力範囲 0.2 ~ 0.8MPa
使用温度範囲 5 ~ 80℃（凍結なきこと）
給 油 不 要
繰返し精度 ±0.01mm
質 量 220g 500g
※）把持長さ40㎜での値です。

注意事項

注意事項

1.チャック本体には、マグネットが内蔵されています。磁気の影響（鉄粉堆積、周囲のシリンダセンサの誤動作、ワークなど）
にご注意ください。

2.製品取付けの際は【製品の取扱い】に記載の締付トルクを参照してください。適正なトルクで締付けない場合、作動不良、寿
命の低下及び緩みの原因となる可能性があります。

3.チャックは平らな面に取付けてください。取付け面が平坦でないと、シリンダ部に変形を起こし作動不良の原因になります。
4.フィンガにかかる許容モーメントと許容負荷（図1）は、下表の通りです。

下表の値以上の力を加えると本体破損の原因になります。

1.リード線の色に注意して結線してください。誤配線をしますとセンサスイッチが破壊されます。
2.リード線に強い引張力や極端な曲げを与えないでください。
3.誤作動を防ぐため、外部磁界の強い場所には近づけないでください。
4.化学薬品にさらされる環境では使用しないでください。
5. 2線式スイッチをAND（直列）接続で2個以上接続する場合、接続個数分内部電圧降下があり、負荷の作動不良を生じる場

合があります。
6. 2線式スイッチをOR（並列）接続する場合、接続個数分漏れ電流が増加し、負荷の作動不良を生じる場合があります。

形 式 Mx max.
（N·m）

My max.
（N·m）

Mz max.
（N·m）

Fz max.
（N）

CHT34-D 15 15 8 700
CHT44-D 50 45 35 1,200

図1

本体

製品の取扱い

センサスイッチの取扱い

センサスイッチの内部回路と接続方法

センサスイッチの仕様

1. チャック本体の取付け
・製品を取付ける際は、取付穴を使用し、下表の締付トルクにて締付けてください。
・取付穴のピッチは、製品カタログの外観寸法図を参照してください。

ネジサイズ 締付トルク（N·m）
M4 1.5
M5 2.9
M6 5.2

2. 近接センサの取扱い
・本体の2箇所に近接センサの取付けが可能です（図5）。近接センサは下表の取付サイズを参照しお客様にてご用意ください。

形 式 近接センサ取付サイズ
CHT34-D 円柱型 ø3㎜
CHT44-D ネジ型 M8

1. センサスイッチの設定例及び取付位置設定方法
・センサスイッチは取付数量と検出位置の組合せにより、色々な使い方ができます。
〈取付方法〉
センサスイッチを下図の方向よりセンサスイッチ取付溝に入れます。

2. アタッチメントの取付け
・アタッチメント取付け時の位置決めには、付属のブッシュを使用してください。
・図2の寸法を参考にアタッチメントの位置決め部の加工をしてください。
・アタッチメントの取付けは、六角穴付ボルトなどを使用し、下表の締付トルクにて取付けてください。

3. 配管方法
・エア供給ポート2箇所（図3）に下表の締付トルクで速度制御弁を取付けてください。

速度制御弁は、PISCO製品をご使用ください。

4. ダイレクト接続
・付属のOリングを使用して、お客様にて製作の接続フランジから直接エア供給できます。図4の寸法を参考に接続フラン

ジを加工してください。フランジを加工する際、シール面の表面粗さはRz6.3以下としてください。

図2
ブッシュ

単位：㎜

形 式 M D øP1 øP2 F

CHT34-D 6-M3×0.5 5 5 3 8
CHT44-D 6-M4×0.7 6 6 4 12

ネジサイズ 締付トルク（N·m）
M3 0.6
M4 1.5

図3

形 式 締付トルク（N·m）
CHT34-D 1 ~ 1.5CHT44-D

単位：㎜
形 式 M L1 L2 øP1 øP2 F1 F2 D Oリング

CHT34-D M3 4 0.7 5 3 19 12 45 3×1
CHT44-D M5 7 1.2 8 5 25 18 56 5×1.5

図4

形 式 SEM-GDV-□ SEM-GNV-□ SEM-GPV-□ SEM-FD-□ SEM-FDV-□ SEM-FN-□ SEM-FNV-□ SEM-FP-□ SEM-FPV-□
配線方式 無接点2線式 無接点3線式 無接点2線式 無接点3線式
出力方式 ー NPN出力 PNP出力 ー NPN出力 PNP出力
リード線取出方向 垂直出し 水平出し 垂直出し 水平出し 垂直出し 水平出し 垂直出し
負荷電圧 DC10 ~ 28V DC5 ~ 28V DC5 ~ 30V
負荷電流 4 ~ 20mA max. 50mA max. 80mA max. 50mA max. 80mA max.

消費電流 ー 10mA max.
（DC24V） ー 10mA max.

（DC24V）
6mA max.
（DC24V）

10mA max.
（DC24V）

6mA max.
（DC24V）

内部降下電圧 3.5V max. 0.5V max.（50mA時） 3.5V max. 0.5V max.（50mA時）
漏れ電流 0.8mA max. 0.01mA max. 0.1mA max. 0.01mA max.
作動表示 ON時赤色LEDインジケータ点灯
応答時間 1msec max.
使用温度範囲 -10 ~ 70℃（凍結なきこと）
耐衝撃 490m/s²（非繰返し）
耐振動 88.3m/s²（複振幅1.5㎜、10~55㎐）
保護構造 IP67
保護回路 サージ保護 サージ保護、逆接防止保護
質 量 12g（リード線：1,000㎜）、23g（リード線：2,000㎜） 13g（リード線：1,000㎜）、24g（リード線：2,000㎜）

SEM-GDV, SEM-FD□

SEM-GNV, SEM-FN□ SEM-GPV, SEM-FP□

〈設定方法①〉
1. ワーク外径把持を確認したい場合

〈設定方法②〉
チャックが復帰（全開）したことを確認したい場合

〈設定方法③〉
ワークを把持していないことを確認したい場合

2. ワーク内径把持を確認したい場合

矢印の方向へセンサスイッチを入れるとランプがONします。

矢印の方向へセンサスイッチを入れるとランプがONし、更に
動かすとOFFします。

矢印の方向へセンサスイッチを入れるとランプがONします。

矢印の方向へセンサスイッチを入れるとランプがONし、更に
動かすとOFFします。

ONの位置から更に矢印方向へ0.3㎜程動かした所でセンサス
イッチ止めネジで固定します。（締付トルク：0.1~0.2N·m）

矢印の方向（逆）に戻すとランプが ONし、更に矢印方向へ0.3
㎜程動かした所でセンサスイッチ止めネジで固定します。

（締付トルク：0.1~0.2N·m）

ONの位置から更に矢印方向へ0.3㎜程動かした所でセンサス
イッチ止めネジで固定します。（締付トルク：0.1~0.2N·m）

矢印の方向（逆）に戻すとランプが ONし、更に矢印方向へ0.3
㎜程動かした所でセンサスイッチ止めネジで固定します。

（締付トルク：0.1~0.2N·m）

図5



※）Contact us for any other details.

OVERSEAS SALES TEAM/ 3884-1, MINAMIMINOWA, KAMIINA, NAGANO-PREF, 399-4588, JAPAN
TEL: +81-(0)265-76-7751　FAX: +81-(0)265-76-3305　https://en.pisco.co.jp/
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M5 （Air supply port A （Closing gripper））M5 （Air supply port B （Opening gripper））
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Install included plug.

Customer-made
connecting flange

Provided O-ring

Rz6.3

2-øP1

L1

Provided pin

Air supply port A （Closing gripper）

Air supply port B （Opening gripper）

＋
－
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Blue
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or

＋
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Brown

Blue

LoadBlack
Sensor ＋

－Load
Sensor

Brown

Blue

Black

Cable direction: Side

Cable direction: Top

0.3㎜0.3㎜

Sensor switch
fixing screw

Proximity sensor (Sold separately)

Hexagon socket head bolt provided with the gripper (M3×0.5)
(Tightening torque: 0.5N·m)

Proximity sensor fixing parts provided with the gripper

0.3㎜0.3㎜

0.3㎜0.3㎜

0.3㎜0.3㎜

Thank you for purchasing PISCO product.
Please be sure to read this User's Manual before using 
this item in order to make sure the safety.　Please keep 
this manual handy with care, so that you can refer to it 
whenever necessary.
Common Safety Instructions for PISCO products are 
listed in our product catalog.  Please read it before using 
this product.

HIR0097-01

Parallel Gripper 
(3-Finger)

Operating Instruction

Specifications

Gripper includes

Model code CHT34-D CHT44-D
Acting type Double acting
Cylinder bore 34mm 44mm
Finger stroke 4mm（Radial 8mm） 6mm（Radial 12mm）
Effective gripping force
(※) (at 0.6MPa)

O.D. 97N 198N
I. D. 114N 209N

Fluid medium Air
Operating pressure range 0.2 ~ 0.8MPa
Operating temp. range 5 ~ 80℃（No freezing）
Lubrication Not required
Repeat accuracy ±0.01mm
Weight 220g 500g
※）Values at gripping length: 40mm.

Safety instruction

Safety instruction

1. The gripper has a built-in magnet.  Attention is needed in case using the gripper in the environment where magnetic 
material should be avoided (such as piled-up iron powder, peripheral sensors or works).

2. Refer to the tightening torque in 【Handling of product】 when installing a gripper.  Improper tightening may cause 
malfunctions, shorten the product life time, or cause loosening.

3. Install a gripper on flat surface.  If the surface on which the gripper is installed is not flat, the gripper cylinder may get 
deformed.

4. See the table below for maximum allowable moment and allowable load (Fig. 1) on fingers.

1. Connect the lead wires according to their color.  Incorrect wiring will cause damage to the sensor switch.
2. Do not give a strong tensile force or extreme bending to the lead wire.
3. To avoid malfunction, keep the sensor away from strong external magnetic fields.
4. Avoid using the sensor switch in environments where chemicals are present.
5. When using multiple (2 or more) 2 wire type sensors by AND (series) connection, load failure may occur due to the 

drop of circuit voltage with the number of sensors.
6. When connecting 2 wire type sensors by OR (parallel) connection, load failure may occur due to the increased current 

leakage with the number of sensors.

Model code Mx max.
（N·m）

My max.
（N·m）

Mz max.
（N·m）

Fz max.
（N）

CHT34-D 15 15 8 700
CHT44-D 50 45 35 1,200

Fig. 1

Gripper

Product handling

Sensor switch handling

Internal circuit and wiring diagrams

Specifications of sensor switch

1. Installation of gripper
・Use tapped fixing holes on a gripper to install it and tighten the screws with the tightening torque shown below.
・Refer to the dimensional drawings for the hole pitch.

Screw size Tightening torque（N·m）
M4 1.5
M5 2.9
M6 5.2

2. Installation of proximity sensor
・A gripper has 2 slots for proximity sensor. (See Fig. 5.) See the table below for installable sensor size.

Proximity sensor is not included in the sensor option.
Model code Installable sensor size

CHT34-D Cylindrical type ø3㎜
CHT44-D Screw type M8

1. Sensor switch setting example and installation position setting method
・The sensor switch can be used in a variety of ways depending on the combination of installing quantity and 

detection position.

〈Proximity sensor handling〉
・A gripper has 2 slots for proximity sensor. (See Fig. 5.) See the table below for installable sensor size.

Proximity sensor is not included in the sensor option.
Model code Installable sensor size

CHT34-D Cylindrical type ø3㎜
CHT44-D Screw type M8

2. Installation of attachment
・Use the centering sleeve included to position the attachment.
・Refer to the dimensions in Fig. 2 and process the contacting part on the attachment.
・Use hexagon socket head bolt, etc. to install an attachment and tighten the bolts with the tightening torque shown 

below.

3. Piping
・Install speed controllers to 2 air supply ports (Fig. 3) with the tightening torque shown below.

Use PISCO brand speed controller.

4. Direct piping
・By using a provided O-ring, direct air supply from a customer-made connecting flange is possible.  Refer to the 

dimensions in Fig. 4 and process a connecting flange.  Surface roughness of the sealing surface must be Rz6.3 or 
less, when processing the flange.

Fig. 2

Unit: ㎜
Model code M D øP1 øP2 F

CHT34-D 6-M3×0.5 5 5 3 8
CHT44-D 6-M4×0.7 6 6 4 12

Screw size Tightening torque（N·m）
M3 0.6
M4 1.5

Fig. 3

Model code Tightening torque（N·m）
CHT34-D 1 ~ 1.5CHT44-D

Unit: ㎜
Model
code

M L1 L2 øP1 øP2 F1 F2 D O-ring

CHT34-D M3 4 0.7 5 3 19 12 45 3×1
CHT44-D M5 7 1.2 8 5 25 18 56 5×1.5

Fig. 4

Model code SEM-GDV-□ SEM-GNV-□ SEM-GPV-□ SEM-FD-□ SEM-FDV-□ SEM-FN-□ SEM-FNV-□ SEM-FP-□ SEM-FPV-□
Wiring type Non contact, 2 wires Non contact, 3 wires Non contact, 2 wires Non contact, 3 wires
Output type ー NPN output PNP output ー NPN output PNP output
Cable direction Top Side Top Side Top Side Top
Load voltage DC10 ~ 28V DC5 ~ 28V DC5 ~ 30V
Load current 4 ~ 20mA max. 50mA max. 80mA max. 50mA max. 80mA max.

Current consumption ー 10mA max.
（DC24V） ー 10mA max.

（DC24V）
6mA max.
（DC24V）

10mA max.
（DC24V）

6mA max.
（DC24V）

Internal voltage drop 3.5V max. 0.5V max.（at 50mA） 3.5V max. 0.5V max.（at 50mA）
Leakage Current 0.8mA max. 0.01mA max. 0.1mA max. 0.01mA max.
Indicator ON - Red LED indicator turns on.
Response time 1msec max.
Operating temp. range -10 ~ 70℃（No freezing）
Impact resistance 490m/s²（Non-repeated）
Vibration resistance 88.3m/s²（Total amplitude 1.5mm, 10-55Hz）
Protective structure IP67
Surge protection circuit Surge protection Surge protection, Reverse connection prevention

Weight 12g（Lead wire: 1,000㎜）
23g（Lead wire: 2,000㎜）

13g（Lead wire: 1,000㎜）
24g（Lead wire: 2,000㎜）

Fig. 5

SEM-GDV, SEM-FD□

SEM-GNV, SEM-FN□ SEM-GPV, SEM-FP□

Accessories

O-ring（×2） Plug（×2） Pin（×2）

Centering 
sleeve（×6）

Proximity sensor fixing parts（×2）

〈Setting ①〉
1. To confirm the gripping of outside of work-piece

〈Installation〉
Insert the sensor switch into the sensor switch 
installing slot from the direction shown below.

A LED turns on as sliding the sensor switch along the slot 
toward arrowed direction.

Slide the sensor switch 0.3mm further toward arrowed 
direction from the position the LED turns on, and fix it with a 
sensor switch fixing screw. (Tightening torque: 0.1~0.2N·m)

〈Setting ②〉
To confirm the gripper is fully open

〈Setting ③〉
To confirm the work-piece is not gripped

2. To confirm the gripping of inside of work-piece

A LED turns on as sliding the sensor switch along the slot 
toward arrowed direction.  Slide it further until LED turns off.

A LED turns on as sliding the sensor switch along the slot 
toward arrowed direction.

A LED turns on as sliding the sensor switch along the slot 
toward arrowed direction.  Slide it further until LED turns off.

Slide back the sensor switch toward arrowed direction until 
LED turns on again.  Slide the sensor switch 0.3mm further 
toward arrowed direction from the position the LED turns 
on, and fix it with a sensor switch fixing screw. (Tightening 
torque: 0.1~0.2N·m)

Slide the sensor switch 0.3mm further toward arrowed 
direction from the position the LED turns on, and fix it with a 
sensor switch fixing screw. (Tightening torque: 0.1~0.2N·m)

Slide back the sensor switch toward arrowed direction until 
LED turns on again.  Slide the sensor switch 0.3mm further 
toward arrowed direction from the position the LED turns 
on, and fix it with a sensor switch fixing screw. (Tightening 
torque: 0.1~0.2N·m)


