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【ロボットハンドパーツ】【ロボットハンドパーツ】

No. NPOSPi 01-01

：：EP124-3PEP124-3P

▍リングタイプ（VRG）、汎用タイプ（VMG）の特長

テックマンロボット×真空グリッパ

真空グリッパVRG、VMGのアプリケーション動画をご覧ください。
VRG関連動画：https://www.pisco.co.jp/product/r/r08/#product-video
VMG関連動画：https://www.pisco.co.jp/product/r/r10/#product-video

VRG関連動画 VMG関連動画
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ロボットフランジ取付プレートをロボットに固定後、
スライドインで簡単取付け。
作業性、安全性が向上。

真空ポンプ対応タイプも用意。

大型ワークの吸着搬送に適したロボットハンド。
大流量真空発生器を内蔵。
最大吸込流量：760ℓ／ｍｉｎ（※）を確保。※）内蔵エジェクタ3本の仕様値。

①取付プレートを
　ロボットに取付け

P.C.D. 50

②真空グリッパを取付プレートに
　スライドして設置

大流量真空発生器仕様
定格供給圧力（MPa） 0.5
到達真空度（kPa） -94
吸込流量（ℓ/min） 290 550 760

消費流量（ℓ/min） 110 220 330
ノズル本数（本） 1 2 3

⬇ ⬆
エア消費量は、吸込流量に対して

最大62%節約。

通気性のあるワーク通気性のあるワークでもでも吸着可能吸着可能。。

吸込流量は、エア消費量の
最大2.6倍を確保。省省 大大エアエア 流

量
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テックマンロボット × 真空グリッパテックマンロボット × 真空グリッパ

タ
イ
プ

リング／VRG 汎用／VMG
スポンジ スポンジ（全面） 真空パッド配列

推
奨
ワ
ー
ク

材料袋などの大袋
シュリンクしたペットボトル

木材や外壁材など凹凸のあるワーク 段ボールや袋物段ボールや袋物

パ
ッ
ド
の
交
換

VRGスポンジプレートの取替えにより
交換可能。

VMGスポンジプレートの取替えにより
交換可能。

真空パッドシリーズのパッドネジ付セット
（パッド接続記号：M6から選択）が
取付け可能。（※2）

付
属
品
スペーサ（付属） 固定オリフィス（オプション）

固定オリフィスまたは
カップリングオリフィス（オプション）

パッド内側のアジャストプレートの高さを変更する
ことで、ワークに合わせたストローク調整が可能。
吸着ストロークは10、15、20、25㎜（工場出荷時
設定：25㎜）の計4通り。5㎜刻みで変更可能。
（VRG1515は8、13、18、23㎜（工場出荷時設定：
23㎜）。）

オリフィスを取付けて流量を絞ることで、未吸着箇所からの
リークによる真空度低下を抑制。
カップリングオリフィスタイプはパッドの着脱が容易。ソケットは
ストップ機構内蔵のため、吸着に不要なパッドを取外すことが可能。

※1）安全率1/4考慮。
※2）標準でベローズタイプの真空パッドが付いております。他のパッドを取付ける場合は「パッド無し」でご注文ください。（真空パッドは別売りになります。）

吸着面は、3種類。
スポンジ（リングタイプ、全面タイプ）と真空パッド配列タイプ。

◀  スポンジ⇔パッドの変更が容易となる、VMG共通プレートをラインナップ  ▶

理論最大吸着力理論最大吸着力
1512.71512.7NN（※1）（※1）

理論最大吸着力
1546.4N（※1）

理論最大吸着力理論最大吸着力
2369.52369.5NN（※1）（※1）

未吸着箇所

未吸着の箇所があっても吸着可能。落としません。

軟性のスポンジ製パッドにより、凹凸や変形の
あるワークに追従して吸着。



テックマンロボットへ簡単取付け。

Ⅰ／O端子との接続用コネクタケーブルを用意。（別売り）
真空グリッパに標準装備の圧力センサとテックマンロボット先端のⅠ／O端子を接続する
コネクタケーブル。
カメラ無しタイプ カメラ付タイプ

カメラ付タイプカメラ無しタイプ

VRG
リングタイプ スポンジ全面タイプ

VMG
パッド配列タイプ

直付可能
変換
フランジ
（別売り）

※）真空グリッパ形式：VRG1515、VRG2817、VMG2618に
対応可能。

真空グリッパ

圧力センサ

テックマン用
接続コネクタケーブル

Ⅰ／O端子

注文形式：VMG-SC-C35-TM
（ケーブル長さ：350㎜）
※）上記以外のケーブル長さが必要な場合は、お問い合わせください。

ロボットフランジへダイレクトに取付け可能。
取付けのための別パーツ（変換プレート）は
一切不要。

カメラ付タイプ用の変換フランジ（別売り）で
真空グリッパの取付位置をずらすことで、
カメラ視野に干渉なし。

注文形式：VMG-RFA-D50

接続例

iカメラ付タイプで、変換アダプタと接続コネクタケーブルの両方が必要な場合の注文形式：VMG-RFA-SC-SET-TM
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タイプ リング（スポンジ）／VRG
パッド外径サイズ記号 1515 2817 4730

サイズ（㎜）

適用テック
マンロボット

カメラ無し ○ ○ ○
カメラ付き ○ ○ ×

使用流体 空気、真空（※1）
使用圧力範囲

真空発生器
仕様のみ

0.3~0.7MPa
定格供給圧力 0.5MPa
騒音レベル 70dB（A）
使用真空圧力 真空ポンプ仕様のみ -100~0kPa
使用温度範囲 5~50°C（凍結なきこと）

理論吸着力
（※2、※3）

安全率1/4
（水平吊り） 235.8N 326.2N 1512.7N

安全率1/8
（垂直吊り） 117.9N 163.1N 756.4N

タイプ
汎用／VMG

スポンジ（全面） 真空パッド配列
プレートサイズ記号 2618 3725 5738 2618 3725 5738

サイズ（㎜）

5列 7列 11列 5列 7列 11列

7列 7列

適用テック
マンロボット

カメラ無し ○ ○ ○ ○ ○ ○
カメラ付き ○ × × ○ × ×

使用流体 空気、真空（※1）
使用圧力範囲

真空発生器
仕様のみ

0.3~0.7MPa
定格供給圧力 0.5MPa
騒音レベル 70dB（A）
使用真空圧力 真空ポンプ仕様のみ -100~0kPa
使用温度範囲 5~50°C（凍結なきこと）

理論吸着力
（※2、※3）

安全率1/4
（水平吊り）

296.1N（5列）
277.3N（7列）

641.6N 1546.4N 453.7N（5列）
277.3N（7列）

983.1N 2369.5N

安全率1/8
（垂直吊り）

148.1N（5列）
138.6N（7列）

320.8N 773.2N 226.9N（5列）
138.6N（7列）

491.5N 1184.7N

※1)「使用流体：真空」は真空ポンプ仕様のみ。
※2)真空度-80kPaの時の理論吸着力。
※3）グリッパ本体質量、搬送時の慣性力を含め、本体取付部の最大耐荷重980Nを超えないこと。
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▍真空グリッパ形状・サイズ一覧

i真空グリッパVRG・VMGの詳細については、当社公式Webサイトを参照してください。
真空グリッパVRG
>>>https://www.pisco.co.jp/product/r/r08/

真空グリッパVMG
>>>https://www.pisco.co.jp/product/r/r10/


